Bu programda DC motorun devir sayisi hesabi motor diski ile birlikte calisan optokuplér yardimiyla
bulunuyor.Motordan geribildirim sinyali optik alici ve verici arasina yerlestirilmig diskin gikisindan
alinmaktadir.(DSC-PORTB 4.bit)

Motorun geri beslemesi motorla beraber optik alici ve vericisi arasinda dénen bir disk tarafindan
saglanmaktadir. Diskin (izerindeki iki delik vasitasiyla bir turda optik alici iki kere darbe
uretmektedir. Bu darbe ile DSC cikiginda TTL dalga bigimi Gretilmektedir. DSC gikisi kullanilarak
bilgisayar motorun dénme hizini 6lgmekte ve degistirebilmektedir.

Devir sayisi hesaplanirken temel mantik diskin 1 devri igin gecen zamani hesaplamak ve oranti
kurarak 1 dakikadaki devir sayisini bulmaktir.Disk Uizerinde 2 bosluk bulundugundan DSC gikigi
dalga seklinin yari periyodunun stiresini hesaplamamiz yeterlidir.Daha sonra bu stire kullanilarak
rpm degerini hesaplariz.

Disk
Y devir icin gecen stireyi hesaplayan i/
program parcasi ve ¢cevrim streleri: Infra-red Fototransistor
TEST2: INCBX (2) LED ™
IN AL, UPORTI1(5) | [
MOV CH,FF (2)
DELAY2: LOOP DELAY?2 (8/4)
TEST AL,10H (3)
JNZ TEST2 (7/3) )
. 1 revolution ;
TEST3: INC DX (2) 1
IN AL, UPORTI(5) RS o ” ” |-|_
MOV CH,FF (2)
DELAY3: LOOP DELAY3 (8/4)
TEST AL,10H (3)
JZ TEST3 (7/3)
1 makine gevrimi suresi
el
{[2+5+2+(CH-1).84+4+3+7].BX+3+[2+5+2+(CH-1).8+4+3+7].DX+3}.200ns = 1 devir siresi

2
{[2+5+2+(CH-1).84+4+3+7].BX+3+[2+2+5+(CH-1).84+4+3+7].DX+3}.400ns = 1 devir sliresi
1 devir sliresi=a sn ise rpm=60 sn/a sn
rpm= {60sn/[(BX+DX).2063+6].400ns}
hesaplamada ihmal edebiliriz.

rpm={[1,5.10%]/[(BX+DX).2063]}
rpm=[72709/(BX+DX)] 7317110=[0001 1C05]16 (B6lme isleminde DX ve AX

saklayicilarina atanacak degerler)

1 DEVIR

Program ile olgulen sure:1/2
devir igin gegen sure

a2 sn



Programda BX saklayicisi tarafindan TTL gikig isaretinin 2 deviri ifade eden boliminin
lojik”1” seviyesinde kaldigi siire karsiliginda bir sayi degeri tutulur.DX saklayicisinda ise
isaretin lojik”0” seviyesinde kaldigi siireyi ifade eden bir sayl dederi bulunacaktir.Bu siireler
toplanarak toplam siire bulunur ve hex deger BCD ASCII degere cevrilip display e
yazilir.Programda motor devri “+” ve “-" tuslarina basilarak artirilmakta veya
azaltilmaktadir.Motor durdugunda ise motorun durdugu TEST1 boélimiinde stirekli olarak DSC
cikisindan ayni veri degeri geldiginde anlasilmaktadir.Bu stirenin limit degeri 1s olacak sekilde
CX saklayicisi ve DS:1000H adresindeki degerler ile belirlenmistir.Bu stire doldugunda yani
motorun durdudu algilandiginda ekrana devir sayisi olarak sifir yazacak olan veri girilip
ekrana yazma program parcasina dallanilir ve motorun durdugu ve devir sayisinin (rpm) 0
oldugu display den gozlenir.
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ORG 0200H
UMODEREG
UPORTCTL1
UPORT1
UPORT?2

BASLA:

TUS:

TEKRAR:
TEST1:

e kAhkKhkKhk kK k) Kk
; Bu

drettigi TTL
TEST2:

DELAY1:

EQU 86H

EQU 88H

EQU 90H

EQU 92H

MOV AL, 01H ;Port

OUT UPORTCTL1,AL ;Kosullamalari
MOV AL, 03H ;Yapilar

OUT UMODEREG, AL ;

MOV AL, 4DH

MOV AH, OCH

INT 28H

MOV AL, 4DH

MOV AH, OCH

INT 28H

MOV AL, 4FH

MOV AH, OCH

INT 28H

MOV AL, 54H

MOV AH, OCH

INT 28H

MOV AL, 4FH

MOV AH, OCH Display’e “MOTOR”

INT 28H

MOV AL, 52H yazar ve 1ls boyunca

MOV AH, OCH

INT 28H bekletir.

MOV AL, 00H

MOV AH, OCH

INT 28H

MOV AL, 00H

MOV AH, OCH

INT 28H

MOV AH, 10H

MOV BX, 03E8H

INT 28H

MOV AL, 45H

OUT UPORT2, AL ;AL deki veriyi DAC a bas

MOV BP, AX ;AX 1 BP ye kopyala (AL deki veriyi saklamak ig¢in)
MOV AH, OEH ;Tus takimina bak.

INT 28 ; (AL de tus kodu var)

CMP AL, QFFH ;Tusa basildimi konrol et.

JNZ OKU ;Tusa basildiysa “OKU” etiketine dallan.
MOV DX, OH ;Veri sliresini tutacak

MOV BX, OH ;sayaclari sifairla.

MOV DS:1000H,0005H ;1000H adresine “5H” verisini ata.

MOV CX, OFFFFH ;CX sayacini 0,2 sn bekleme siiresine gdre ata.
IN AL, UPORT1 ;PORT1’i oku.

DEC CX ;sayaci “1” azalt.

JZ TESTA4 ;sayag degeri sifirlandiysa “TEST4”etiketine dallan
TEST AL,10H ;DSC c¢ikisinin “1” olup olmadigini test et.
Jz TESTI1 ;Degilse TEST1’e dallan.

kisimda motor geribildirimi ic¢in kullanilan sensOr diizenedinin
dalganin yarim periyodunun toplam siiresini Olgecediz.**x***rxxx*

INC BX ;TTL dalga ”1” stresi sayacini 1 arttair.

MOV CX, 0080H ;Belirli bir sire gecikme olustur.

LOOP DELAY1 ; (Sayac dederini gereginden fazla biylUtmemek icin)
IN AL, UPORT1 ;PORT1’1i oku

TEST AL,10H ;DSC c¢ikisinin 1 olup olmadigini test et.



JNZ TEST2 ;Hala “1” se TEST2'’ye dallan.

TEST3: INC DX ;TTL dalga “0” siresi sayacini 1 arttir.
MOV CX, 0080H ;Belirli bir sire gecikme olustur.
DELAY2: LOOP DELAY2 ; (Sayagc deJerini gereginden fazla biyltmemek icin)
IN AL, UPORT1 ;PORT1’i oku.
TEST AL,10H ;DSC c¢ikisinin “1” olup olmadigini test et.
JZ TEST3 ;Hala “0” sa TEST3’e dallan.
ADD BX, DX ;Veri siiresini tutan sayaclari topla.
MOV DX, 0001H ;60s deki toplam devri bulabilmek icin formiildeki
MOV AX, 1DD3H ; verileri uygun saklayicilara ata.
DIV BX ;BOlme islemini vyap.
MOV BX,AX ;Sonucu BX e kopyala

;**x*x*x***By kisimda hesaplanan ve devir sayisinin hex karsiligdi olan sayi dederini
display e basmak icin veriyi BCD ASCII kodlara gevirecediz.****x*x&xkrkrrkrrrrxx

CEVIR: MOV DI, 0300H ;BCD ASCII kodlarin saklanacadi baslangi¢ adresini ata.
MOV CX,0006H ;Kac digit gbsterilecedgini belirle.
MOV AH,09H ;BX teki hex deferi ASCII
INT 28H ;BCD degerlere cgevir.
MOV AH, 12H ;Display’i
INT 28H ;temizle
MOV AL, 44H ;Display’e
MOV AH,O0CH ;"D”
INT 28H ;yaz
MOV AL, 45H ;Display’e
MOV AH,O0CH H
INT 28H ;yaz
SUB DI, 6 ;DI'y1 6 azalt
YAZ: MOV AL, [DI] ;DI ile adreslenen adresteki BCD ASCII kodu AL’ye al.
MOV AH, OCH ;Sayi dederini
INT 28H ;display e vaz.
INC DI ;DI y1 artar
DEC CX ;CX 1 blutin sayi dederleri
JNZ YAZ ;display e yazilana kadar déngiyl strdir.
MOV AH, 10H ;Display e yazilan sayilari
MOV BX, 10H ;BX kadar ms degerinde
INT 28H ;display de tut.
MOV AX,BP ;BP yi AX e kopyala(DAC a basilan veriyi AL ye al)
JMP BASLA ;”BASLA” etiketine dallan.
OKU: CMP AL, 02BH ;”7+” tusu mu test et.
JZ ARTTIRI1 ;7+” tusu ise arttirl e dallan.
CMP AL, 02DH ;7=" tusu mu test et.
J7 AZALT1 ;7=" tusu ise azaltl e dallan.
MOV AX,BP ;DAC a basilan veriyi AL ye al.
JMP BASLA ;”BASLA” etiketine dallan.
TEST4: DEC DS:1000H ;1000H adresindeki veriyi 1 azalt.
J7Z CIKISO ;sonuc “0” sa “cikis0” a dallan.
JMP TEKRAR ; TEKRAR etiketine dallan.
CIKISO: MOV BX, 0000H ;Motorun durdugu algilandidi icin display e
JMP CEVIR ; si1fir yazacak veriyi BX e yikle ve CEVIR e git.
ARTTIR1: MOV AX,BP ;DAC a basilan
INC AL ;veriyi 1 arttir ve
JMP BASLA ;BASLA’ ya don.
AZALT1: MOV AX,BP ;DAC a basilan
DEC AL ;veriyi 1 azalt ve

JMP BASLA ;BASLA’ya don.






